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H型智能控制器

短延时过电流

过电流脱扣保护特性见图 ，接地故障保护特性见图 。1 2

表六

短延时过电流保护为定时限，如要求低倍数为反时限时，其特性按： =( ) , 为一般延时设计时I Ts 8Ir1 ts ts2 2

间；当过载电流＞ 时，自动转换为定时限特性，其定时限特性见表六。时限误差为± %。8Ir1 15

见图 、图 。3 4

M型智能控制器的功能

障处理。
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